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概要

A! Music Server を利用して、Drone のコントロールをする。
MIDI Out Port 0 – 1 は通常のMIDIデータ転送、
MIDI Out Port 2 - 14 (EXP-Box)は利用できない。
MIDI Out Port 15 は、Drone へのデータ転送を行う。
Droneとは無線接続（TWELITE uart）を利用する。
Webブラウザにてデータ作成、実行

特徴
音楽を演奏しながら同時にDroneをコントロールできる。

用途
イベント等



全体構成

パソコン
Webブラウザ

A! MusicServer
Drone1

無線

LAN接続



TWELITE uart
シリアル通信無線
マイコン



Dr-Server 転送データ

TWELITE
19200bps

Opt 00010100

Server LPC1788 Uart0               無線 Drone LPC1788 Uart1 

TWELITE
19200bps

Opt 00010100

Uart0 Port15 MIDI CH1 Note On データを送信
例
Note ON   0x90 0x3c 0x2b 

    0x90 : Note ON   Ch1 Drone モーター制御
0x3c : key#       モーター選択
0x2b : Velocity  モーター制御数値

Server Uart0 は、EXP_Box で利用している。
TWELITE利用時は、EXP_Boxの利用はできない。



Dr-Server 転送データ

TWELITE
19200bps

Opt 00010100

Server LPC1788 Uart0               無線 Drone LPC1788 Uart1 

TWELITE
19200bps

Opt 00010100

Port15 Chan1 Drone 2Byte数字データを送信
TWELITE 送信データは以下でエンコードされる。

;U;%t;Encode;2byte数字データ+ CR LF;チェックサム;¥n



Br1_L、BR2_R 、BR3_R 、BR4＿L
DCブラシモーター 中 RE-140RA

BR5_L 、BR6_R 
DCブラシモーター 小

BRC1_R 、BRC2_L
ブラシレスモーター 大



Drone1

BR7 BR8 追加

Br1_L、BR2_R 、BR3_R 、BR4＿L
DCブラシモーター 中 RE-140RA

BR5_L 、BR6_R  、BR7_R 、BR8_L
DCブラシモーター 小

BRC1_R 、BRC2_L 
ブラシレスモーター 大



Dr-Server 転送データ
２Byte数字データ作成

Drone1
Port15 MIDI Ch1 Note On -> 2Byteデータを送信
例
Note ON   0x90 0x31 0x2b 

//c1 = 0x90 c2 = 0x31 c3 = 0x2b;
// brn : motor No.
if(c2 == 0x31) brn = 1;
if(c2 == 0x33) brn = 2;
if(c2 == 0x3b) brn = 3;
if(c2 == 0x3d) brn = 4;
if(c2 == 0x2c) brn = 5;
if(c2 == 0x2e) brn = 6;
if(c2 == 0x40) brn = 7;
if(c2 == 0x42) brn = 8;

brv = 0; // motor voltage
brv = (int)c3/12;
bv = brn <<4;
bv = bv | brv;
sprintf(msg,"%02x",bv);
UPutch0(msg[0]);  // Uart0 -> TWELITE
UPutch0(msg[1]);
UPutch0('¥r');
UPutch0('¥n');



モーター選択 key#
Br1 – Br8  DCブラシモーター
BRC1 BRC2  DCブラシレスモーター

例、
BRC1L  key#54
BRC1R  key#56



モーター選択
Drone1 MIDI Port 15 , Channel 1

motor Key# Comment

Br1 50 DCブラシモーター（中）

Br2 60 DCブラシモーター（中）

Br3 40 DCブラシモーター（中）

Br4 70 DCブラシモーター（中）

Br5 45 DCブラシモーター（小）

Br6 47 DCブラシモーター（小

Br7 64 DCブラシモーター（小

Br8 67 DCブラシモーター（小

BRC1 54 DCブラシレスモーター（大）

BRC2 56 DCブラシレスモーター（大）



モーター制御数値

Br1 – Br8   DCブラシモーター
BRC1 BRC2  DCブラシレスモーター

BRC1L  key# 54  モーター制御数値 2
BRC2R  key# 56  モーター制御数値 2



Br1 – Br8 モーター制御数値

モーター制御数値 モーター電圧 i2cの値 コメント

1 ---- 0x0d Stop

2 2.01 0x19

3 2.25 0x1c

4 2.41 0x1e

5 2.57 0x20

6 2.73 0x22

7 3.05 0x26

8 3.37 0x2a

9 4.02 0x32 Max Volume



モニター制御
Drone1 Port15 Channel1

TWELITE
19200bps

Opt 00010100

Server LPC1788 Uart0               無線 Drone LPC1788 Uart1 

TWELITE
19200bps

Opt 00010100



モニター制御
Drone1 Port15 Channel1



モニター制御
Drone1 Port15 Channel1



モニター制御
Drone1 Port15 Channel1



モニター制御
Drone1 Port15 Channel1

例
Control No.  :  Control Data

Cn :  Cdt

3:  1   <- Bno Temperature On

Cn 3 On
Cn 4 Off



モニター制御
Drone1 Port15 Channel1 Control No. 3/Monitor On Contorl No. 4/Monitor Off

Control Data Message Comment

1 Bno Temperature BNO055

2 Bno Calib_Stat BNO055

3 Bno GYRO BNO055

4 Bno Acceleration BNO055

5 Bno Mag. BNO055

6 Bno Heading BNO055

7 Bno Quaternion BNO055

8 Bno Linear Acceleration BNO055

9 Bno Gravity BNO055

10 ICM Gravity ICM-20948

11 ICM Acceleration ICM-20948

12 ICM Mag. ICM-20948



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



Play サンプル



サーバー メモ

Webサーバー （Raspberry Pi3B）

LPC1788 program 最終版 (D-Server8-2c)

UART利用
 U0_48M_19200();       // TWLITE -> Drone

U1_48M_19200_int();   // Raspberry PI

U2_48M_9600();        // 7 Seg LED 
// U2_48M_Midi();     // EXP Port 2022.11.5 out

U3_48M_Midi();        // Port 0 MTC

U4_48M_Midi();        // Port 1
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