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AE-STEP-KIT test
ステッピングモータ・コントロールキット
製作実験
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AE-STEP-KIT
ステッピングモータ・コントロールキット
ユニポーラ
製作実験

キットの動作は正常に動作しました。
だだし、動作を長時間行うとモータが熱を持ち回転しなくなりました。
モータの故障かと、PS-25JC2 -> 595BA に変更
モーターを変えても回転はしません。
原因
基板不良？

PS-25JC2を再度購入が必要？

テストは中断



LPC1788でブラシレスモーターを駆動する。

ESU

ブラシレスモーター
LPC1788



LPC1788でブラシレスモーターを駆動する。

ESU

ブラシレスモーター
LPC1788





利用CPUとインターフェース

CPU基板、NXP LPC1788 ,ARM ,Cortex-M3
開発環境 IAR Embedded Workbench for Arm
基板製造 Appyo Music Studio

利用 Interface
UART1  TWELITE uart（Music Server との通信）



LPC1788 P0[8] BRC1 FGPIO Calibration
LPC1788 P0[9] BRC2 FGPIO Calibration



LPC1788 P0[8] BRC1 FGPIO Run
LPC1788 P0[9] BRC2 FGPIO Run



P0[8] P0[9] FGPIO

Main()



Timer IRQ



SSRキットを使ってモーターを直接駆動してみる。

AC 100V 接続 OK
DCはNG / ONのみ



SSRキットを使ってモーターを直接駆動してみる。

AC100/25A ゼロクロスSSR



SSRキットを使ってモーターを直接駆動してみる。
(今回のキットTLP561J利用では、DCでの利用は不可、AC接続はOK)



NXP AE-PCA9685
Micro Servo test
D-Slave3



NXP AE-PCA9685
Micro Servo test
D-Slave3 i2c0 i2c0_PCA9685_0_tst();  



NXP AE-PCA9685
Micro Servo test
D-Slave3













Texas DRV8835
Steper motor  バイポーラ駆動
ST-42-BYH1004-5013 uno test

DRV8835



UNO ST-42BYH1004-5013
Step motor





Texas DRV8835
Steper motor  バイポーラ駆動

17pm_k044_akz_a LPC1788 test
D-Slave4

DRV8835

17pm-k044 motor
バイポーラ駆動
ステップ角 1.8°



LPC1788 ST-42BYH1004-5013 test





Texas DRV8835
Step motor test D-Slave4

LPC1788 p0[4] p0[5] p0[6] p0[7]
Twelite midi test

Mercury motor
ST-42BYH1004-5013
2Phase 0.9°32/21



Texas DRV8835
Step motor test D-Slave4

LPC1788 p0[4] p0[5] p0[6] p0[7]



LPC1788-PCA9685-DRV8835-17PM test
D-Slave5

















TLP基板



TLP基板 test





TLP基板製造





TLP基板モーターFA-130RA駆動テスト



TLP基板の利用例



TLP基板の利用例



TLP基板の利用例



TLP基板の利用例



Texas DRV8835 DC motor x 2 drive test

DRV88
35基板



Texas DRV8835 DC motor x 2 drive test

DRV8835基板

P0[4] P0[5]

P0[6] P0[7]

DC 3.3V
モーター用
DC3.7V

DCモーター x 2
L R
Phase/Enable mode



Texas DRV8835 DC motor x 2 drive test



Texas DRV8835 DC motor x 2 利用例



Texas DRV8835 DC motor x 2 利用例



まとめ

テスト項目
1. AE-STEP-KIT
2. LPC1788でブラシレスモーターを駆動する。
3. SSRキットを使ってモーターを直接駆動する。
4. NXP AE-PCA9685 Micro Servo test
5. Texas DRV8835 Step motor ST-42-BYH1004-5013 uno test
6. Texas DRV8835 Step motor LPC1788 test
7. TLP基板
8. Texas DRV8835 DC motor x 2 drive test
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